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4 Squirrel/electric imp
4.1 概要
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imp001 25$ digikey等
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I/Oピン ６つしかないがそれで収まる場合も結構ある。
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ハードウェア概要
Cortex-M3 core 
802.11b/g/n WiFi, complete with WEP, WPA and WPA2
UARTs, I2C, SPI, analog in and out, PWMs, GPIOs

ソフトウェア概要
ブラウザベースIDE
⾔語：Squirrel 

スマホを使った可視光通信によるWifi回線設定
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4.2.1 hello world
imp の場合、いわゆる標準出⼒は imp IDE の画⾯になります。
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4.2.2 外部LED点滅
// Variable to represent LED state
local ledState = 0;
local ledState2 = 0;
// blink function called every 100ms
function blink()
{

// Change state
ledState = ledState?0:1;
// Reflect state to the pin
hardware.pin9.write(ledState);
// Schedule the next state change
imp.wakeup(0.1, blink);

}
function blink2()
{

// Change state
ledState2 = ledState2 ? 0 : 1;
// Reflect state to the pin
hardware.pin8.write(ledState);
// Schedule the next state change
imp.wakeup(0.3, blink2);

}
// Configure pin 8,9 as an open drain output with internal pull up
hardware.pin8.configure(DIGITAL_OUT_OD_PULLUP);
hardware.pin9.configure(DIGITAL_OUT_OD_PULLUP);

// Register with the server
imp.configure("Blink-O-Matic2", [], []);

// Start blinking
blink();
blink2();

タイマ呼び出しによる外部LEDの点滅
を試します。imp.wakeup() を使⽤す
ることで、各スレッドを独⽴して繰り
返すことができます。
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// Blink-O-Matic example code with remote control

// Variable to represent LED state
ledState <- 0;

// Variable to represent LED inhibit state
inhibit <- 0;

// blink function called every 100ms
function blink()
{

// Check if we've been switched off
if(inhibit)
{

// Blinking inhibited, turn off the LED
hardware.pin9.write(0);

}
else
{

// Change state
ledState = ledState?0:1;

// Reflect state to the pin
hardware.pin9.write(ledState);

// Schedule the next state change
imp.wakeup(0.1, blink);

}
}

ノードと呼ばれるクラウド側の
サービスが⽤意されている。
TICK TOCK ノードによる LED
点滅の制御。

4.2.3 クラウドサービスとの連携
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// input class for LED control channel
class input extends InputPort
{

name = "LED control"
type = "number"

function set(value)
{

if(value == 0)
{

// 0 = Inhibit LED operation
inhibit = 1;

}
else
{

// 1 = Enable LED operation
inhibit = 0;
blink();

}
}

}

// Configure pin 9 as an open drain output with internal pull up
hardware.pin9.configure(DIGITAL_OUT_OD_PULLUP);

// Register with the server
imp.configure("Blink-O-Matic", [input()], []);

// Start blinking
blink();

// End of code.
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4.2.4 クラウドサービスとの連携 その２

// Output port to send temperature readings
local output = OutputPort("Temperature", "number");
local temp = 10.1;
// Capture and log a temperature reading every 5s
function capture()
{

// Set timer for the next capture
imp.wakeup(3.0, capture);
local rawValue = hardware.pin7.read();

// Output the temperature
temp = rawValue / 655.35 * 3.3 / 5.7 ;
output.set(format("%2.1f", temp));
server.show( format("%2.1fC", temp));

}

// Register with the server
imp.configure("Temperature Logger", [], [output]);
hardware.pin7.configure(ANALOG_IN); 
// Start capturing temperature
capture();

// End of code.

Xivelyへの接続も⽤意されている。
センサはmrubyで使⽤したものと同じ。


