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・Claude + MCP + FastMCP
・Claude + MCP + FastMCP + ROS2



円錐形を
出して

アイディア



・Claude + MCP + FastMCP
FastMCP とは

FastMCP：
MCP サーバを作成するための
パッケージ。

簡単な例：
fastmcpオブジェクトを生成して、
それに任意の関数を追加する。
追加された関数のメタ情報、
docstring（""" ... """）などから
Claude は「このツールは何をするか」を
理解するらしい。



Windows11

Claude Desktop

FastMCP

myapp_mcp.py

claude_desktop_config.json

Claude 

MCPサーバへの
接続方法の情報

MCPサーバ用パッケージ

MCPサーバ
任意のアプリ

・Claude + MCP + FastMCP
FastMCP とは

FastMCPを利用するブロック図

{
"mcpServers": {

"myapp": {
"command": "python",
"args": ["C:/Users/bo09/pytest/mcp/myapp_mcp.py"]

}
}

} Claude_desktop_config.json

MCPサーバの情報：
この情報をもとに
ClaudeDesktopが
MCPサーバを
呼び出す。



・Claude + MCP + FastMCP
FastMCP の作成例

小文字を大文字にする機能 文字列を UDP に出力する機能



・Claude + MCP + FastMCP
FastMCP の応用例

UDP出力の機能を使って
3Dバーサライタに座標表示



WSL上のUbuntu
上にある
MCPサーバを
ClaudeDesktop
の子プロセス
として呼び出
す。
なのでstdioで
通信できる。

・Claude + MCP + FastMCP
FastMCP を Ubuntu/WSL で使う



・Claude + MCP + FastMCP + ROS2
ROS2の準備：ROS2 を Ubuntu/WSL で使う



・Claude + MCP + FastMCP + ROS2
Claude から ROS2/Ubuntu/WSL 上の 亀 を動かす



Windows11

Claude Desktop

ROS2 Himble

turtlesim

rclpyFastMCP

myapp_mcp.py

Ubuntu22/WSL2

claude_desktop_config.json

Claude 

MCPサーバへの
接続方法の情報

MCPサーバ用パッケージ

ROS通信ノードパッケージ

MCPサーバ

・Claude + MCP + FastMCP + ROS2
Claude から ROS2/Ubuntu/WSL 上の 亀 を動かす

ブロック図



・Claude + MCP + FastMCP + ROS2
Claude から ROS2/Ubuntu/WSL 上の RViz2 に描画する



・Claude + MCP + FastMCP + ROS2
Claude から ROS2/Ubuntu/WSL 上の RViz2 に描画する



・Claude + MCP + FastMCP + ROS2
Claude から ROS2/Ubuntu/WSL 上の RViz2 に描画する



・Claude + MCP + FastMCP + ROS2
Claude から ROS2/Ubuntu/WSL 上の RViz2 に描画する



・Claude + MCP + FastMCP + ROS2
Claude から ROS2/Ubuntu/WSL 上の RViz2 に描画する



・Claude + MCP + FastMCP + ROS2
Claude から ROS2/Ubuntu/WSL 上の RViz2 に描画する


